Indicacién técnica para amortiguadores estructurales

Curvas caracteristicas para parada de emergencia

26182-01407

Uso parada de emergencia, dinamico
Eior 3,15 Nm, E,ps: 2 Nm, eficiencia: 64 %
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26182-01809
Uso parada de emergencia, dinamico
Eio: 6,16 Nm, Eps: 3,65 Nm, eficiencia: 59 %
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26182-02010

Uso parada de emergencia, dinamico
Eir: 7,1 Nm, Egps: 3,4 Nm, eficiencia: 48 %
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26182-02615
Uso parada de emergencia, dinamico
Eior: 14,5 Nm, E,ps: 6,8 Nm, eficiencia: 47 %
1.500 15
1400 //,r — 14
1.300 ' 13
1.200 ,/ ,/ / 12
1,100 // // ,/ 11
1.000 / / '/ 10
900 // ,/ 9 _
= 500 / //A 5 =
©
§ 700 / e 7 g’
600 / - 6
500 / ,/ v 5
/ / /
400 / S 4
300 / A~ 3
/ y )

wl [

28 27 26 25 24 23 22 21 20 19 18 17 16 15 14

\

Altura de amortiguador [mm]

.,  |morelem|



26182-03216

Uso parada de emergencia, dinamico
Eior: 25,8 Nm, Egs: 12,4 Nm, eficiencia: 48 %
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26182-03519
Uso parada de emergencia, dinamico
Eio: 36,2 Nm, Eps: 19 Nm, eficiencia: 53 %
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26182-04019

Uso parada de emergencia, dinamico
Eior: 41,5 Nm, Egs: 22,4 Nm, eficiencia: 54 %
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26182-04121
Uso parada de emergencia, dinamico
Eyo: 63,3 Nm, Eps: 32,3 Nm, eficiencia: 51 %
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26182-04423

Uso parada de emergencia, dinamico
Eio: 71,8 Nm, Egps: 39,6 Nm, eficiencia: 55 %
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26182-04825
Uso parada de emergencia, dinamico
Eior: 91,1 Nm, Eps: 46,1 Nm, eficiencia: 51 %
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26182-05127

Uso parada de emergencia, dinamico
Eor: 114 Nm, E,ps: 51,6 Nm, eficiencia: 45 %
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26182-05429
Uso parada de emergencia, dinamico
Eyo: 158 Nm, E,ps: 81,8 Nm, eficiencia: 52 %
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26180-05830

Uso parada de emergencia, dinamico
Eor: 154 Nm, E,ps: 55 Nm, eficiencia: 36 %
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26180-06132
Uso parada de emergencia, dinamico
Eyo: 169 Nm, E,ys: 64 Nm, eficiencia: 38 %
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26180-06434

Uso parada de emergencia, dinamico
Eior: 254 Nm, E,ps: 122 Nm, eficiencia: 48 %
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